
Критерий выполнения задания

1
Робот стартовал из жёлтой зоны и установил груз так, что его проекция
пересекает линию 50. Робот остановился в произвольной точке полигона,
и никакая часть робота не касается груза. Таймлимит не нарушен.
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Робот стартовал из жёлтой зоны, проекция робота пересекла линию 70,
проекция робота целиком находилась за линией 70, робот развернулся на
180 градусов и финишировал в жёлтой зоне. Таймлимит не нарушен.
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Робот стартовал из жёлтой зоны. Робот взял установленный по жребию
груз и переместил его в жёлтую зону (вся проекция груза находится
внутри жёлтого квадрата). Робот остановился в произвольной точке
полигона, и никакая часть робота не касается груза. Таймлимит не
нарушен.
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Робот стартовал из жёлтой зоны с перевозимым грузом. Робот
остановился в произвольной точке полигона, и никакая часть робота не
касается груза. Таймлимит не нарушен. Робот установил перевозимый
груз на груз по жребию: грузы касаются друг друга, и никакая точка
перевозимого груза не касается полигона.
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Робот стартовал из синей зоны, проекция робота находилась за прямой,
соединяющей зелёные поля №1 и №8. Робот финишировал в красной
зоне. Таймлимит не нарушен.
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Робот остановился в произвольной точке полигона. После заявления
участника о завершении попытки робот корректно отображает номер
поля (по жребию) на дисплее. Таймлимит не нарушен.
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Робот остановился в произвольной точке полигона. После заявления
участника о завершении попытки проекция груза пересекает зелёное
поле, находящуюся напротив поля по жребию. Никакая часть робота не
касается груза. Таймлимит не нарушен.
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Робот остановился в произвольной точке полигона. После заявления
участника о завершении попытки проекции грузов пересекают зелёные
поля №2 и №8. Никакая часть робота не касается груза. Таймлимит не
нарушен.

1

9
Робот остановился в произвольной точке полигона. После заявления
участника о завершении попытки проекция нижнего груза пересекает
зелёное поле №1. Два груза касаются друг друга, и существует груз, ни
одна точка которого не касается полигона. Таймлимит не нарушен.
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Робот стартовал из красной зоны и финишировал в синей зоне. Робот
корректно отображает номера полей (по жребию) через запятую на
дисплее. Таймлимит не нарушен.
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